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O primeiro emprega-
do robótico da História já 
foi construído. É o Asimo 
da Honda. E vários papéis 
importantes do filme “Eu, 
Robô” onde se viam robôs a 
acompanhar crianças, des-
carregar lixo nos carros da 
Câmara, passear cães, e co-
zinhar, são desempenhados 
por robôs reais, projectados e fabrica-
dos pela Android Mechanics Incorpo-
rated que diz serem eles os primeiros 
assistentes domésticos totalmente au-
tomatizados do História…

Por volta de 2050 poderão estar lar-
gamente difundidos robôs capazes de 
aprender, com determinado tipo de 
senso comum (1), capazes de compre-
ender a língua natural (2), cooperarem 
entre si, e com capacidade de reconhe-
cimento e manipulação de objectos. 

O Japão tem desenvolvido um mas-
sivo esforço para desenvolver um Hu-
manóide (3) (Inoue da Universidade 
de Tóquio foi às vezes considerado 
como o grande sábio da Robótica Ja-
ponesa).

Segundo o site “AndroidWorld” 
(4), onde poderão encontrar-se mui-
tas das referências mais importantes 
da Robótica, os principais projectos 
de humanóides a nível mundial eram, 
em dada altura, 76, assim distribuídos: 
Japão: 35, EUA: 10, Alemanha: 7, Co-
reia: 7, Reino Unido: 4, China: 3, Sué-
cia: 2, Austrália, Tailândia, Singapura, 
Bulgária, Irão, Itália, Áustria, Rússia 
com 1 projecto cada. 

Algumas das capacidades que se in-
vestigam actualmente são: 

 Robôs que passeiam, correm, e 
saltam como os seus correspondentes 
biológicos (5).

Robôs que deambulem em am-
bientes de trabalho reconfiguráveis ou 
complexos.

O site “Androidworld” refere ainda 
os centros de investigação da Univer-
sidade de Tóquio (6) e da Universida-
de Waseda (7), também de Tóquio. 

Actividades Financeiras, Energia e 
Minas

Nestes sectores investiga-se, nome-
adamente:

A classificação automática de rela-
tórios financeiros sobre as perspecti-
vas das empresas 

A limpeza de Centrais Nucleares 
(8)

A inspecção de Tubos de Gás
Robôs que fazem vídeos em tempo 

real do interior de tubos de distribui-
ção de gás

Sistemas robóticos de cartografia 
automatizada de minas em 3D

Automatização da extracção de mi-

nério e da fixação do tec-
to das minas

Monitorização de ta-
petes rolantes por visão 
mecânica de alta veloci-
dade (9)

A Universidade Car-
negie-Mellon, EUA, 
que será das melhores 
do Mundo a investigar 

Robótica mais próxima da aplicação, 
tinha há algum tempo as seguintes 
áreas:

Sem tema específico: 72, Mobilida-
de: 50, Visão percepção e sensores:47, 
Inteligência artificial:39, Sistemas e 
controlo:27, Medicina:22, Manufac-
tura e inspeção:21, Interação Ho-
mem-Computador: 20, Gráficos e 
visualização:14, Espaço:9, Manipula-
ção: 8, Outros assuntos: 4.

Outras Referências de Robótica:
Robótica no Japão, Alemanha e 

Austrália: (10)
Robótica Japonesa: lista muito exten-

sa da investigação feita no Japão (11)
Investigação e desenvolvimento 

em todas as áreas científicas do Japão 
(12); extensa lista das universidades 
japonesas Robótica e Máquinas Inte-
ligentes (13)

Educação nos EUA, Reino Unido 
Índia e Canadá (14).

Leitor, pode aceder à totalidade 
das minhas crónicas já publicadas 
neste Jornal, sobre Transhumanis-
mo, no blog da World Transhumanist 
Association-Capítulo Português (em 
preparação) http://Transhumanismo.
blogs.sapo.pt que conta com a cola-
boração de algumas personalidades e 
tem tido visitas de vários países. Tam-
bém pode comentar ou inscrever-se 
gratuitamente nesse Capítulo. Para 
questões privadas, emaile-me à vonta-
de para transhumanismo@sapo.pt.

Senão, até daqui a 15 dias ...

*Investigador em Vida  
Artificial Informática

Rui Barbosa*

Robôs em casa e … Nas 
finanças, energia e minas 
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